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Ui0 ¢ Institutt for informatikk

Det matematisk-naturvitenskapelige fakultet

Kyrre Glette
Robotikk og intelligente systemer, Institutt for informatikk
RITMO Senter for tverrfaglig forskning pa rytme, tid og bevegelse

Kunstig intelligens for tilpasningsdyktige roboter
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Kan vi designe et utvalg
kombinasjoner av kropp og oppfarsel?
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Evolusjonare algoritmer
Parallelle simuleringer
3D-printing

Lag tilfeldige Evaluer
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Lag varianter av Tilfredsstillende
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lasningene problemet?
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med maskinlaering

Discarded* 10 27 3° 40 54 (6)
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Kan vi lete etter leasninger som utnytter
virkelige miljoer?
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Dynamic Robot for Embodied Testing
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tilpasset kropp og oppforsel
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ineering predictability with embodied cognition
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Kan vi bruke rytmiske mekanismer fra
naturen I tilpasningsdyktige roboter?
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Tilpasningsdyktighet til nye underlag
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