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Kunstig intelligens for tilpasningsdyktige roboter



Kan vi designe et utvalg
kombinasjoner av kropp og oppførsel?
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Evaluer 
løsninger

Tilfredsstillende
løsninger på
problemet?

Lag varianter av 
de bedre 

løsningene

Bruk / 
produser 
løsninger

Lag tilfeldige 
løsninger

ja

nei

Automatisk designprosess
Evolusjonære algoritmer

Parallelle simuleringer
3D-printing



Utvalg av løsninger 
med maskinlæring



Kan vi lete etter løsninger som utnytter 
virkelige miljøer?
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18.01.2019

DyRET:
Dynamic Robot for Embodied Testing
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Evolusjonær læring av 
tilpasset kropp og oppførsel



Kan vi bruke rytmiske mekanismer fra 
naturen i tilpasningsdyktige roboter?





Sentrale mønstergeneratorer (CPG)
Tilpasningsdyktighet til nye underlag


